http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Inzynierii Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Komputerowe wspomaganie procesow logistycznych 1010611351010610401
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Transport ogoblnoakademicki 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Logistyka transportu polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

kierunkowy ogolnouczelniany
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 3 100%
nauki techniczne 3 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Waldemar Walerjafnczyk

email: waldemar.walerjanczyk@put.poznan.pl
tel. 61 647 59 57

Wydziat Inzynierii Transportu

ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

student ma ogodlng wiedze z zakresu organizaciji i funkcjonowania przedsigbiorstw

1 Wiedza: transportowych, zna podstawowe narzedzia informatyczne
L . . | student potrafi identyfikowa¢ problemy decyzyjne i wskazywac¢ obszary zastosowan narzedzi
2 Umiejetnosci: | informatycznych, postuguije sie aplikacjami biurowymi
3 Kompetencje | student ma $wiadomos$é mozliwosci kreowania przewagi konkurencyjnej poprzez zastosowanie
spoteczne nowoczesnych technologii informatycznych

Cel przedmiotu:

Zapoznanie z nowoczesnymi systemami komputerowymi, opartymi na technoligii GIS, wykorzystywanymi do wspomagania
decyzji w firmach transportowych na wszystkich szczeblach zarzgdzania. W ramach prowadzonych laboratoriéw wskazane
bedg mozliwosci i metody efektywnego wykorzystania nowoczesnych technologii przy komputerowym wspomaganiu
rozwigzywania typowych problemoéw transportowych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma rozszerzong i pogtebiong wiedze z matematyki przydatng do formutowania i rozwigzywania ztozonych zadan
technicznych dotyczacych réznorodnych $rodkéw transportu - [T1A_WO01]

2. Zna podstawowe techniki, metody oraz narzedzia wykorzystywane w procesie rozwigzywania zadan z zakresu transportu,
gtéwnie o charakterze inzynierskim - [T1A_WO07]

Umiejetnosci:

1. Potrafi odpowiednio postugiwaé sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi, znajdujgcymi zastosowanie na réznych
etapach realizacji przedsigwzie¢ transportowych - [T1A_UO02]

2. Potrafi, formutujgc i rozwigzujgc zadania z dziedziny transportu, zastosowaé odpowiednio dobrane metody, w tym metody
analityczne, symulacyjne lub eksperymentalne - [T1A_UO04]

3. Potrafi oceni¢ ztozonos¢ obliczeniowg algorytmoéw i probleméw transportowych - [T1A _U08]

Kompetencje spoteczne:

1. Ma swiadomos$¢ znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw inzynierskich oraz zna przyktady i rozumie przyczyny
wadliwie dziatajgcych systemow transportu, ktére doprowadzity do powaznych strat finansowych, spotecznych lub tez do
powaznej utraty zdrowia, a nawet zycia - [T1A K02]

Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia
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Oceny czastkowe:

Ocena aktywnosci studentéw na zajeciach Ocena stopnia realizacji zadan laboratoryjnych na postawie przedktadanych
sprawozdan i generowanych plikow wynikowych

Ocena podsumowujgca:

Ocena uwzgledniajgca aktywno$¢ studentéw w trakcie zaje¢ oraz pisemne zaliczenie z przerabianego materiatu (sprawdzenie
rozumienia podstawowych pojec¢ i znajomosci problematyk objetych programem przedmiotu)

Tresci programowe

1. Wprowadzenie w problematyke komputerowego wspomagania logistyki: Sformutowanie problemu
decyzyjnego, budowa modelu matematycznego, wyznaczanie rozwigzania, ocena rozwigzania, podejmowanie decyzji. W
ramach ¢wiczen laboratoryjnych przewidziana jest realizacja kilku prostych zadan z wykorzystaniem arkusza kalkulacyjnego i
dodatku optymalizacyjnego.

2. Whprowadzenie do GIS: Podstawowe pojecia, obszary zastosowan, kierunku rozwoju wspétczesnych
Systemdw Informacji Geograficznej. Metodyka wykorzystywanla systemow GIS przy rozwigzywaniu problemow
optymalizacyjnych i decyzyjnych. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziane jest rozwigzanie wybranego problemu z i bez
uzycia systemu GIS a nastepnie analiza poréwnawcza uzyskanych rozwigzan oraz wad i zalet obu podejsc.

3. GIS jako narzedzie analityczne: Podstawowe pojecia, metodyka zastosowania Systeméw Informaciji
Geograficznej jako narzedzia analitycznego. Przyktadowa analiza przebiegu i oddziatywan linii komunikacyjnych wybranego
miasta. Analiza skutkéw modyfikacji infrastruktury drogowej. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziana jest analiza
wydiuzenia czaséw podrézy ze wzgledu na organizacje demonstracji na wybranych ulicach w przyktadowym miescie.

4. Komputerowe wspomaganie dziatan operacyjnych: Klasyfikacja i charakterystyka réznych obszaréw
zastosowan komputerowych systeméw wspomagania decyzji. Identyfikacja probleméw na poziomie operacyjnym. Analiza
problemu marszrutyzacji pojazdéw. Warianty i metody rozwigzywania. W trakcie zaje¢ laboratoryjnych przewidziane jest
sformutowanie, rozwigzanie i analiza konkretnego problemu marszrutyzacji pojazdéw z uwzglednieniem okien czasowych i
niehomogenicznej floty.

5. Komputerowe wspomaganie dziatan strategicznych: Identyfikacja i charakterystyka problemoéw na poziomie
strategicznym. Problematyka integracji systemow transakcyjnych i analitycznych. Analiza problemu lokalizacji centrum
logistycznego. Warianty i metody rozwigzywania. W trakcie zajeé¢ laboratoryjnych przewidziane jest rozwigzanie problemu
lokalizacyjnego poprzedzone analizg przyktadowych danych operacyjnych.

6. Ewolucja systemoéw: Rozbudowa systeméw optymalizacyjnych z wykorzystaniem podej$¢
niedeterministycznych. Ewolucja algorytmoéw optymalizacyjnych. Sztuczna inteligencja, algorytmy genetyczne, mréwkowe,
automaty komdrkowe. Podejscie jedno i wielo-kryterialne. Systemy zamkniete i otwarte.

7. Zaawansowane technologie w zarzadzaniu transportem:  Satelitarne metody lokalizowania obiektéw i techniki
wykorzystania systemu GPS do zarzgdzania flotg pojazdéw. Mozliwosci i ograniczenia komercyjnych systemoéw zarzadzania
flotg pojazdédw. Problemy integracji ustug pochodzgcych od réznych dostawcéw.

Literatura podstawowa:

1. Bielecka E., Systemy Informacji Geograficznej ? teoria i zastosowania, Wydawnictwo PIWSTK, Warszawa 2006

2. Dlugosz J. : Nowoczesne technologie w logistyce. PWE, Warszawa 2009

3. Kubicki J., Kuriata A.: Problemy logistyczne w modelowaniu systemoéw transportowych, Wyd. WKL Warszawa 2000

4. Gotembska E., Szymczak M.: Informatyzacja w logistyce przedsiebiorstw, Wydawnictwo naukowe PWN, Warszawa, 1997
Literatura uzupetniajaca:

1. Michalewicz Z.: Algorytmy genetyczne + struktury danych = programy ewolucyjne, Wyd. Naukowo-Techniczne Warszawa
1999

2. Leyland V.: EDI Elektroniczna wymiana dokumentacji, Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, Warszawa 1995
3. Narkiewicz J. : GPS. Budowa, dziatanie , zastosowanie. WKL, Warszawa 200

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Przygotowanie do wykfadu 5
2. Udziat w wyktadzie 15
3. Utrwalanie tresci wykfadu 6
4. Konsultacje 2
5. Przygotowanie do zaliczenia 8
6. Udziat w zaliczeniu 2
7. Przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych 7
8. Udziat w zajeciach laboratoryjnych 15
9. Przygotowanie sprawozdan z laboratoriow 15
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
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taczny naktad pracy 75
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 34
Zajecia o charakterze praktycznym 37
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